FIOR DI LOTO 'FREZW

Fior di Loto Baydur - Seduta multifunzione emmegi

CARATTERISTICHE TECNICHE

design: Claudio Bellini

monoscocca

in poliuretano flessibile schiumato a freddo, ignifugo, esente da CFC, con inserto in tubolare di acciaio e carter
retro schienale in materiale plastico Baydur ® di colore bianco e rivestita nella parte frontale. Disponibile con o

senza braccioli.

meccanismo

oscillante armonico: angoli di oscillazione 7° indietro, 4° in avanti. Posizione di partenza sedile 3° indietro. Questo
meccanismo permette una piacevole e leggera oscillazione della scocca. La leva di destra regola 'altezza della

seduta.

meccanismo

di ritorno automatico: rotazione 180° dx - 180° sx. Permette alla seduta di ritornare automaticamente nella
posizione iniziale. Da abbinare esclusivamente a base fissa su piedini.

+/-180°

elevazione in
altezza

mediante pompa a gas. Consente un’escursione di 10 cm




base piramidale: disponibile nelle finiture alluminio lucido; nylon nero e nylon bianco

a 4 razze su piedini: disponibile nelle finiture alluminio lucido, nero e bianco

a 5 razze con ruote a doppio battistrada autofrenanti, gommate (@ 60 mm per la base lucida, @ 65 mm per la
base nera e bianca). Disponibile nelle finiture alluminio lucido; nylon nero e nylon bianco.
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ABACO

Elevazione a gas - Senza braccioli
Base a 5 razze con ruote
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Meccanismo oscillante armonico - Senza braccioli

Base a 5 razze con ruote
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Meccanismo di ritorno automatico - Senza braccioli

Base a 4 razze su piedini
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Seduta girevole - Senza braccioli
Base piramidale a 4 razze
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Elevazione a gas - Con braccioli
Base a 5 razze con ruote
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Meccanismo oscillante armonico - Con braccioli

Base a 5 razze con ruote
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Meccanismo di ritorno automatico - Con braccioli

Base 4 razze con piedini

59 52
= -N-3=} = r--3=}
32

Seduta girevole - Con braccioli
Base piramidale a 4 razze
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